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A. CZESC OGOLNA
1. PRZEDMIOT OPRACOWANIA

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét dotyczacych
instalacii teletechnicznych dla zadania pn.

,Montaz przeciwpozarowych klap oddymiajacych wraz z instalacjg zasilajaca i sterujacq urzadzen, przebudowg dachu i
remontem elementdw przylegtych”

2. ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ

Specyfikacje Techniczng jako czes¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych, nalezy odczytywac i rozumie¢ w
odniesieniu do zlecenia wykonania Rob6t opisanych w pkt. 1.

3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji majq zastosowanie do wykonania instalacji :
1. System oddymiania

Szczegotowy zakres robot zawarty jest w przedmiarze robét stanowigcym oddzielne opracowanie.
W ogélnosci zakres robot obejmuje:

(1) Roboty przygotowawcze:

Demontaz i utylizacja istniejacego systemu sygnalizacji pozarowej

Przekazanie do utylizacji zdemontowanych czujek izotopowych

OkreSlenie usytuowania urzadzen (czujek, ROP6w, modutéw we-wy, sygnalizatoréw, zasilaczy, central SSP)
Wytyczenie tras kablowych poziomych i pionowych

Usuniecie lub czasowe zdemontowanie przedmiotéw utrudniajacych prowadzenie robét montazowych,
Przygotowanie stref odktadczych dla sktadowania materiatéw.

SOk wh =

(2) Roboty zasadnicze:

1. Prace instalacyjne:
* wykonanie tras kablowych
» wobszarach, dla ktorych w projekcie okreslono wykonania okablowania pod tynkiem nalezy wykona¢ bruzdy.
Po utozeniu okablowania, powierzchnie (Sciany, sufity), na ktérych uktadane byto okablowanie nalezy
odmalowac na kolor zblizony do istniejacego. Odmalowaniu podlegaja jedynie pasy szerokosci bruzdy.
* wykonanie okablowania

2. Prace montazowe:
» montaz i podigczanie urzadzen (czujek, recznych przyciskéw oddymiania, central, sitownikow drzwi
napowietrzajacych)
3. Wykonanie badar i pomiaréw sprawdzajacych.

»  Zaprogramowanie, uruchomienie i przetestowanie

(3) Rohoty koricowe:
1. Montaz czasowo zdemontowanych przedmiotdéw utrudniajgcych prowadzenie robét montazowych,
2. Montaz czasowo zdemontowanych elementéw infrastruktury kablowej,
3. Prace porzadkowe po wykonaniu robdt,
4. Kontrola jakosci wykonanych robot.

Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi Normami Technicznymi (PN i PN-IEC),
Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robét (WTWOR) i postanowieniami Umowy.
Wymienione ponizej okre$lenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:
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Adapter - urzadzenie przytaczajace kable symetryczne o réznych standardach ztgcz (np. RS-232) do systemu
okablowania strukturalnego.

Dedykowana instalacja elektryczna — instalacja o wysokim poziomie niezawodno$ci zasilania stuzaca wytacznie do
zasilania urzadzen komputerowych, charakteryzuje sie duzym bezpieczenstwem pracy osob obstugujacych sprzet
komputerowy.

Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa - ochrona cze$ci przewodzacych dostepnych w wypadku pojawienia sie na
nich napiecia w warunkach zaktéceniowych.

Gtéwna szyna (zacisk) uziemiajaca (GSU) — przeznaczona jest do przytgczania do uziomu przewodow ochronnych, w
tym potaczen wyrownawczych oraz przewodow uziemien roboczych, jesli one wystepuja.

Potaczenie wyréwnawcze — elekiryczne potgczenie czesci przewodzacych dostepnych lubl/i czesci przewodzacych
obcych w celu wyréwnania potencjatéw,

Przewéd uziemiajacy — przewdd ochronny taczacy gtéwng szyne uziemiajaca z uziomem.

Przewéd wyréwnawczy - przewdd ochronny zapewniajacy wyrownanie potencjatow.

Przepust kablowy - konstrukcja o przekroju okragtym przeznaczona do ochrony kabla przed uszkodzeniami
mechanicznymi, chemicznymi i dziataniem tuku elektrycznego.

Urzadzenie stacjonarne — urzadzenie nieruchome lub bez uchwytdéw, majgce takg mase, ze nie moze by¢ tatwo
przemieszczane.

Uziom — przedmiot metalowy lub zespét przedmiotéw umieszczony w gruncie i tworzacy potaczenie przewodzace z
ziemia.

Zblizenie - takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktérym odlegto$¢ miedzy linig kablowa, urzadzeniem podziemnym lub
drogg komunikacyjng itp. jest mniejsza niz odlegto$¢ dopuszczalna dla danych warunkow uktadania bez stosowania
przegrdd lub oston zabezpieczajgcych i w ktérym nie wystepuje skrzyzowanie.

Centrala systemu oddymiania (CSO) — jednostka centralna sterujaca sitownikami otwierajacymi klapy dymowe lub
okna oddymiajace oraz otwory doprowadzajace $wieze powietrze do klatek schodowych. System oddymiania klatek
schodowych posiada funkcje przewietrzania. Funkcja przewietrzania jest funkcjg dodatkowa. CSO odbiera sygnaty od
podtgczonych przyciskéw oddymiania i przyciskow przewietrzania oraz od nadrzednego systemu SSP. CSO przekazuje
do SSP sygnaty o alarmie i awarii.

Czujka — czujka dymu, czujka ciepta

Gniazdo czujki — element montazowy pozwalajacy podtaczyc linie dozorowa oraz czujke

RPO - reczny przycisk oddymiania, urzadzenie umozliwiajace reczne wprowadzenie systemu w stan alarmowy

System sygnalizacji pozarowej (SSP) - instalacja wykrywajaca pozar, sterujgca i monitorujaca zabezpieczenia ppoz.
obiektu. SSP jest odpowiedzialny za nadzorowanie i sterowanie urzadzeniami do ochrony ppoz. obiektu w sposéb
zgodny ze scenariuszem dziatania na wypadek pozaru. SSP petni role nadrzedng w systemie ochrony ppoz. obiektu.

Linia dozorowa - linia taczaca ostrzegacze pozarowe (czujki, RPO) z centralg

Linie sterujace/sygnalizacyjne — linie stuzace do podtaczania sitownikow klap oddymiajacych otworéw
napowietrzajacych lub linie wyprowadzajgce sterowania do urzadzen zewnetrznych.

Instalowanie, zaktadanie instalacji — proces mocowania i wzajemnego faczenia czesci sktadowych i elementow
systemu.

E30/60/90 - klasa podtrzymania funkcji zespotu kablowego. Klasa okresla czas, przez ktory system kablowy gwarantuje
nieprzerwang dostawe energii w warunkach pozaru. W sktad systemu kablowego wchodzg przewody wraz z
mocowaniami (korytka, uchwyty kablowe, kotwy rozporowe).

PH90 - cecha kabla okreslajaca ciggtos¢ dostaw energii (podtrzymanie funkcji kabla) przez kable o $rednicy przewoddéw
do 2,5mm przez 90 minut wg PN-EN 50200. Aby zapewni¢ podtrzymanie dostaw energii w warunkach pozaru, caty
zastosowany system kablowy powinien mie¢ klase odpowiadajacg wymaganemu czasowi pracy w warunkach pozaru.
zespot kablowy E90 — zesp6t kabli i systemu nosnego (korytka, mocowania, rurki, uchwyty, kotwy) gwarantujacy
podtrzymanie funkcji kabla (ciggtos¢ dostaw energii) w warunkach pozaru przez czas 90 minut.

4. NORMY

Przy wykonywaniu zaprojektowanych prac nalezy stosowa¢ zalecenia zawarte w projekcie oraz najnowsze wydania norm
polskich europejskich, ktére obejmujg zaprojektowane instalacje.
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5. MATERIALY | URZADZENIA

Wszystkie materiaty przewidywane do wbudowania bedg zgodne z postanowieniami Umowy i poleceniami Inspektora
Nadzoru. W oznaczonym czasie przed wbudowaniem Wykonawca przedstawi szczegdtowe informacije dotyczace zrédta
wytwarzania i wydobywania materiatéw oraz odpowiednie $wiadectwa badan, dokumenty dopuszczenia do obrotu i
stosowania w budownictwie i probki do zatwierdzenia Inspektorowi Nadzoru. Aparatura i urzadzenia powinny posiada¢
rowniez aktualng DTR.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakoSciowych materiatow i urzadzen
dostarczanych na plac budowy oraz za ich wtaciwe sktadowanie i wbudowanie zgodnie z zatozeniami PZJ.
Materiatami i urzadzeniami stosowanymi przy wykonaniu rob6t bedacych przedmiotem niniejszej ST dla poszczeg6linych
catosci sg materiaty podstawowe, ktdrych parametry techniczne zostaty okre$lone w dokumentaciji projektowej oraz
materiaty pomocnicze takie jak np. :

e wazelina techniczna,

»  kotki rozporowe,

* masa uszczelniajaca,

» taczniki ekranow,

» gwozdzie budowlane,

* cement, gips

* woda,
* piasek,
* cyna.
6. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos¢ wykonywanych Robét. Sprzet uzywany do Rob6t powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien
odpowiadaé pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST, Programie Zapewnienia Jako$ci (PZJ) lub
projekcie organizacji Robot, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru. W przypadku braku ustalen w takich
dokumentach sprzet powinien byé uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Liczba i wydajno$¢ sprzetu
bedzie gwarantowa¢ przeprowadzenie Robét, zgodnie z zasadami okre$lonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i
wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie przewidzianym Umowa.
Sprzet bedacy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania Robdt ma byé utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.
Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentdw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidujg mozliwo$¢
wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim
zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora Nadzoru,
nie moze by¢ pozniej zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace
zachowania warunkéw Umowy, zostanie przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robét.
Do wykonania robét bedacych przedmiotem niniejszej ST stosowaé nastepujacy, sprawny technicznie i zaakceptowany
przez Inspektora, sprzet:

» wiertnica wieloczynno$ciowa elektryczna,

*  urzadzenia pomiarowe,

*  przyczepa do przewozenia kabli,

» spawarka transformatorowa do 500A,

 drobny sprzet mechaniczny i elektronarzedzia podreczne.

7. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyna niekorzystnie na jako$¢
wykonywanych Robdt i wiasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robét zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacii
Projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru, w terminie przewidzianym Umowa.

Bebny z kablami nalezy przetacza¢ zgodnie z kierunkiem strzatki na tabliczce bebna. Unika¢ transportu kabli w
temperaturze nizszej od -15°C. W czasie transportu i przechowywania materiatow i urzadzen nalezy zachowac
wymagania wynikajace z ich specjalnych wtasciwosci zastrzezonych przez producenta. W czasie transportu, zatadunku
i wyladunku oraz sktadowania aparatury i urzadzen nalezy przestrzega¢ zalecen wytworcy, a w szczegdlnosci
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urzadzenia zabezpieczy¢ przed nadmiernymi drganiami i wstrzagsami oraz przesuwaniem sie lub przewréceniem. Przy
zatadunku i roztadunku materiatow i urzadzen zabezpieczy¢ przed uderzeniem nie dopuszczajac do ubytkéw i zadrapan.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda, spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie
odpowiadajace warunkom Umowy na polecenie Inspektora Nadzoru beda usuniete z Placu Budowy.
Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do Placu Budowy.

Do transportu materiatow i urzadzen stosowaé nastepujace, sprawne technicznie i zaakceptowane przez Inspektora
Nadzoru srodki transportu:

» samochdd skrzyniowy do 5Mg,

» samochdd dostawczy do 0,9Mg,

»  $rodek transportowy do przewozu drobnego sprzetu.

8. WYKONANIE ROBOT

Ogdlne wymagania

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z wymaganiami obowigzujgcych PN i PN-IEC i
postanowieniami Umowy.

Kontrola jakosci robét

Wykonawca zapewni odpowiedni system i Srodki techniczne do kontroli jako$ci robét (zgodnie z PZJ) na terenie i poza
placem budowy. Kontrole jakoSci Robot w czasie ich realizacji nalezy wykonywac zgodnie z wytycznymi wtasciwych
WTWOR oraz instrukcjami zawartymi w normach i Aprobatach Technicznych dla zastosowanych materiatéw i systemoéw
technicznych. Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane przez jednostki posiadajace odpowiednie
uprawnienia.

Szczegobtowe zasady Kontroli Robot.

Po wykonaniu kazdej z odrebnych catosci Robot nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ ich wykonania z projektem, normami i
zaleceniami Inspektora Nadzoru oraz skontrolowaé poprawnos¢ montazu poszczegdlnych podzespotow.
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B. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

1. TRASY KABLOWE

Na potrzeby instalacii teletechnicznych zaprojektowano trasy kablowe. W tym zakresie jest :
1. wykonanie niezbednych przebi¢ w Scianach i stropach
2. montaz systemow no$nych w postaci metalowych koryt kablowych i drabin kablowych
3. wykonanie uszczelnien ppoz. dla instalacji przechodzacych przez granice oddzielenia pozarowego
4. wykonanie potaczen wyréwnawczych i podtgczenie do punktow instalacji ekwipotencjalnej wykonanej w
ramach instalacji elektrycznych (IE) wraz z pomiarami ciggtosci wykonanych potaczen wyréwnawczych

2. SYSTEM STEROWANIA ODDYMIANIEM

Zaprojektowano sterowanie oddymianiem dla 2 systemow oddymiajacych :
1. Klatka schodowa nr 1
2. Klatka schodowa nr 2

Wszystkie systemy oddymiania wykorzystujg metode grawitacyjna.

System oddymiania klatek schodowych nr 1 i nr 2 sktada sie z centrali, recznych przyciskéw oddymiani, punktowych
czujek dymu, klap oddymiajgcych oraz drzwi napowietrzajgcych.

Sygnalizacje stanoéw alarm i usterki z kazdej centrali oddymiania nalezy podtaczy¢ do SSP (projekt i rozbudowa SSP
wg. odrebnego opracowania).

UWAGI dodatkowe:

Nie wolno prowadzi¢ tras kablowych przez kominy, belki stropowe ani inne elementy no$ne budynku. Przej$cia
przez granice stref pozarowych uszczelni¢ masa o odpowiedniej klasie odpornosci ogniowej El i odpowiednio
oznaczy¢.
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